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Profesjonalny system zawieszania tet - BLS 2.0
Wersja - Pro/Standard

Instrukcja obstugi

J. POLSKI



WSTEP

Dzigkujemy za okazane zaufanie i zakupienie Profesjonalnego Systemu Zawieszania Tet
Ventis.

Doktadamy wszelkich staran by nasze produkty byty jak najwyzszej jakosci, bezpieczne,
nowoczesne i proste w obstudze.

Niniejsza instrukcja zawiera niezbedne wskazéwki dotyczace bezpiecznej i efektywne;j
eksploatacji zawieszen tet w wersji Pro i Standard. Ze wzgledu na réznice funkcjonalne obu
wersji, niektore opisy dotyczg tylko jednej z nich, co wyraznie zaznaczono.

Podstawowe zalety systemu to:

e Zaawansowane sterowanie pracg do 10 tet

o Mozliwos$¢ zaprogramowania pozioméw zatrzymywania tet (gérnego oraz dolnego
niezaleznie dla kazdego z tet ) - wersja Pro

e Reczny tryb pracy pozwalajacy na zwijanie lub rozwijanie tet niezaleznie od

zaprogramowanych poziomow

Automatyczne zwijanie wszystkich rozwinietych tet - wersja Pro

Zdalne sterowanie pilotem na podczerwien

Uktad szybkiego hamowania tta

Zaawansowane uktady zabezpieczajace silniki i sterownik: przeciw-przecigzeniowy,

przeciw-przepigciowy, przeciw-zwarciowy, anty-elektrostatyczny, wytacznik termiczny

Akustyczne potwierdzenie wykonania wybranych funkgcji

e Mozliwos$¢ uaktualnienia oprogramowania sterownika przez gniazdo PC

SKLAD SYSTEMU

Sterownik na 10 tet z pilotem na podczerwien i uchwytem

Instrukcja obstugi

Komplet napedéw Pro lub Standard (naped czynny i bierny) - jedna lub wiecej par
Komplet uchwytoéw - jedna lub wiecej par

Przewdd zasilajacy

Sterownik BLS 2.0 Kabel zasilajacy
(zaw. pilot, uchwyt, instrukcja)

Rys. 1 Skiad systemu



MONTAZ

Zabezpieczenie
anty-elektrostatyczne

Rys. 2 Montaz

Montaz uchwytow

Odlegtos¢ pomigdzy uchwytami zalezy od szerokosci tta nawinigtego na o$ i powinna
wynosi¢ 12 cm + szerokos¢ osi z ttem. Uchwyty powinny byé zamocowane na tym samym
poziomie, gdyz niewielkie odchylenie moze powodowac¢ nieréwne zwijanie sig tia,

co w efekcie moze prowadzi¢ do jego uszkodzenia.

Zawsze uzywac kotkébw montazowych odpowiednich dla danej $ciany lub sufitu.

Upewnic¢ sie czy kotki wytrzymujg odpowiednie obcigzenie.

Absolutnie nie wolno przekracza¢ maksymalnego dopuszczalnego obcigzenia,
ktore zalezy od typu uchwytu i sposobu jego zamocowania (patrz. Rys. 3).

. BB

140 KG [ MAX. 180 K6 MAX 180 KG

Rys. 3 Max. obcigzenie uchwytéw w zaleznosci od zamocowania (dla pary uchwytéw)



Instalacja napedu z ttem

Wiozy¢ czes$é rozporowa napedu do osi tta i dokreci¢ pokretto, jak pokazano na rysunku
powyzej. Zawiesi¢ naped z ttem na uchwycie (rys. 2).

Nie przekracza¢ max. obcigzenia uchwytow (rys. 3) .
Napedy musza by¢ zamocowane na tej samej stronie co skrzynka sterujaca.

UWAGA: System wyposazony jest w uktad anty-elektrostatyczny, ktéry dziata jedynie jesli
jest poprawnie zainstalowany - blaszka znajdujaca sie przy napedzie czynnym musi dotykac
osi z ttem (rys.2). W przeciwnym razie tta moga generowac tadunki elektrostatyczne nawet
rzedu 60.000 V, ktére moga doprowadzi¢ do nieprawidtowego funkcjonowania sterownika

a nawet jego uszkodzenia.

Montaz sterownika

Przed montazem sterownika, odtaczy¢ go od sieci zasilajgce;.

Sterownik powinny by¢é zamocowany na $cianie, lub bezposrednio na jednym z pary
uchwytéw, za pomocg dostarczonego uchwytu.

Pierwsze uruchomienie systemu

1) Wiaczy¢ sterownik

2) Wiozy¢ baterie do pilota zgodnie z rysunkiem umieszczonym wewnatrz pilota

3) Sprawdzi¢ kierunek obrotowy napedéw czynnych (z silnikiem)

Jesli napedy czynne znajdujg sie po prawe;j stronie, system bedzie dziatat poprawnie.
W przeciwnym razie nalezy zmieni¢ kierunek ich obrotow: nacisng¢ rownoczesnie na pilocie
przyciski “PROG” i “5” - trzymac az ustyszymy dtugi sygnat dzwiekowy. Cyfry na

wyswietlaczu zaczng miga¢. Kierunek obrotowy napedéw zostanie zmieniony.

4) Zaprogramowac potozenia krancowe tet (patrz Programowanie gérnego/dolnego
poziomu zatrzymywania tta) - tylko wersja Pro



Gniazda dla
napedow
czynnych

Wyswietla

Ztacze RS-232

Ztacze komunikacyjne

Czujnik IR

zasilajace
Bezpiecznik
niskiego napiecia

Rys. 4 Sterownik

Eksploatacja systemu

Sterownik i pilot

Sterownik wraz z pilotem stanowi centralny element systemu. Steruje pracg wszystkich
napedéw, oraz wyswietla numer aktywnego tta.

Ztacza sterownika

e Gniazda napeddéw czynnych 24V DC 4A max. - pozwalajg na podtgczenie do 10 napeddw
o Ztacze RS232 - pozwala na zmiane oprogramowania przez komputer PC

e Zigcze komunikacyjne - pozwala na potaczenie 2 sterownikdw

Podiaczenie napedow do sterownika

UWAGA: Wytaczy¢ sterownik. Podtaczy¢ kazdy z napedow do sterownika. Upewnic sie
czy wtyczka napedu (6,3 mm Jack) jest catkowicie wtozona do gniazda sterownika.
Po podtaczeniu napedy sg natychmiast gotowe do pracy.



Wymiana bezpiecznikéw
UWAGA: Przed wymiang bezpiecznikdéw wyciggna¢ wtyczke z gniazda sieciowego.
Bezpieczniki wymienia¢ na bezpieczniki tego samego typu i o tych samych
wartosciach nominalnych. Typ i warto$¢ bezpiecznika gtéwnego podana jest na
tabliczce znamionowej. Typ i warto$¢ bezpiecznika niskiego napiecia podana jest obok
gniazda bezpiecznikowego.

Pilot bezprzewodowy na podczerwien

Sygnat wysytany przez pilota odbierany jest przez czujniki podczerwieni.

W prawym dolnym rogu kazdej z cyfr wyswietlacza znajduje sie dioda sygnalizujgca odbior
sygnatu z pilota.

Sterownik powinien by¢é zamocowany w takim miejscu, aby czujnik podczerwieni nie byt
zastoniety przez inny sprzet. Zwroci¢ uwage, aby na czujnik nie byto skierowane silne
zrodto Swiatta - moze to powodowac znaczne obnizenie czutosci odbiornika.

Wymiana baterii
Zuzycie baterii objawia sie ograniczeniem odlegtosci, z ktérej mozna sterowa¢ pracag
sterownika.
Zalecamy uzywac tylko baterii alkaicznych typu AAA/LRO6. Baterie wktadaé zgodnie z
rysunkiem wewnatrz pilota.
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Obstuga

Przetaczanie sterownika w stan czuwania

Nacisna¢ przycisk ON/OFF na pilocie. Cyfry na wyswietlaczu znikna, ale dioda LED w
wytacznikach zasilania nadal bedzie $wiecita.

Sterownik powinien by¢ catkowicie wytaczony, jezeli nie jest uzywany przez dtuzszy czas.

Wiaczanie i wylaczanie sterownika

Przetaczy¢ przetacznik ON/OFF w celu wigczenia lub wylaczenia sterownika. Jezeli
sterownik jest witgczony, lub w stanie czuwania, dioda w przetgczniku jest zapalona.

Wybor tla

Wyboru tta dokonuje sie za pomocg jednego z przyciskdw oznaczonym numerem od 1 do
10. Za pomocag przyciskow +/- mozna zwiekszac lub zmniejsza¢ numer wybranego tfa.

Zwijanie / rozwijanie tet

Sterownik wyposazony jest w zaawansowane uktady zabezpieczajace silniki i elektronike:
anty-przepigciowy, anty-elektrostatyczny, przeciw-zwarciowy, przeciw-temperaturowy.

UWAGA: Jesli podczas zwijania tta na wyswietlaczu pojawi sie “OL” (over load -
przecigzenie) oznacza to za duzy prad ptynacy przez silnik i system sie zatrzymat w
celu unikniecia uszkodzenia. Powodem tego moze by¢ zbyt duzy ciezar tta lub zle
zamocowane uchwyty.

Rozwijanie lub zwijanie tet w trybie automatycznym (Wersja Pro)

Aby zwing¢ wybrane tlo w trybie automatycznym nacisnij przycisk &. Po ustyszeniu
krétkiego sygnatu dzwiekowego, zwolnij przycisk - tto zostanie zwiniete do wczesniej
zaprogramowanego poziomu. Aby rozwing¢ tto, wykonaj te same czynnosci naciskajac
przycisk ¥.

UWAGA: Bez poprawnego zaprogramowania krancowych potozen tet funkcje
@ automatycznego zwijania i rozwijania tet nie bedq dziataty poprawnie!

Nacisnigcie jakiegokolwiek przycisku na pilocie podczas automatycznego
zwijania/rozwijania tta, spowoduje natychmiastowe przerwanie ruchu tta.



Programowanie gérnego poziomu zatrzymywania tta (wersja Pro)

Aby zaprogramowac gérny poziom zatrzymywania tta nalezy uzywajac przyciskéw & lub ¥
ustawic tto w zadanej gérnej pozycji zatrzymania. Nastepnie nacisnaé rownoczesnie
przycisk PROG i Z. Trzymac tak dtugo, az stycha¢ bedzie diugi sygnat dzwiekowy, a cyfry
na wyswietlaczu beda miga¢. Pozycja gérna zatrzymania tta zostanie zaprogramowana.

UWAGA: Powtorzy¢ powyzsza czynno$c¢ dla kazdego z tet podczas pierwszego
uruchomienia sterownika.

Programowanie dolnego poziomu zatrzymywania tta (wersja Pro)

Aby zaprogramowac dolny poziom zatrzymywania tta nalezy uzywajac przyciskéw 2 lub ¥
ustawi¢ tlo w zgdanej dolnej pozycji zatrzymania. Nastgpnie nacisng¢ rownoczesnie
przycisk PROG i ¥ . Trzymac¢ tak dtugo, az stychac bedzie ditugi sygnat dzwiekowy, a cyfry
na wyswietlaczu bedg miga¢. Pozycja dolna zatrzymania tta zostanie zaprogramowana.

UWAGA: Powtoérzy¢ powyzsza czynno$c¢ dla kazdego z tet podczas pierwszego
uruchomienia sterownika.

Jesli podczas zwijania badz rozwijania tta, wystgpi zanik napiecia w sieci zasilajacej
sterownik, moze to spowodowac rozprogramowanie aktualnie zwijanego tta. W takim
przypadku, nalezy powtornie zaprogramowac tto.

Rozwijanie lub zwijanie tet w trybie “recznym”

Aby rozwinag¢ lub zwing¢ tto w trybie recznym nalezy nacisnaé przycisk rozwijania ¥ i

lub zwijania 2 tet. Tto bedzie sie rozwija¢ lub zwija¢ tak dtugo, jak naci$niety jest przycisk.
Jesli chcemy zwija¢ tto powoli (np. w celu precyzyjnego ustawienia tta), postepujemy tak
samo, ale z przycisnietym przyciskiem “PROG”. W przypadku systemu wersji Standard, aby
odpowiednio powoli zwija¢ lub rozwija¢ tto, mozna rowniez uzywaé przyciskow: 2 i ¥.

Automatyczne zwinigcie wszystkich tet (wersja Pro)

UWAGA: Aby méc korzysta¢ z funkcji automatycznego zwijania wszystkich tet nalezy
poprawnie zaprogramowac gorny poziom zatrzymania tet.

Nacisna¢ na pilocie przycisk 22 w celu zwiniecia wszystkich tet do wczesniej ustawionych
poziomoéw gornych.

Zmiana kierunku obrotowego napedéw czynnych (silnikéw)

W zaleznosci od potozenia napeddéw z prawej lub lewej strony nalezy ustawi¢ kierunek
obrotowy. W przeciwnym razie napedy beda zwija¢ tta w przeciwnym kierunku niz
naciskane przyciski na pilocie.

Aby zmieni¢ kierunek obrotowy napeddéw czynnych nalezy nacisna¢ jednoczes$nie “PROG”
i “5”. Trzymac tak dlugo, az ustyszymy dtugi sygnat dzwigkowy. Cyfry na wyswietlaczu
zaczng miga¢ sygnalizujac zmiane obrotéw. Operacja powinna by¢ wykonana tylko raz po
zamontowaniu systemu.



Problemy eksploatacyjne

Napedy nie dzialaja, ale wyswietlacz jest wlaczony i nie mozna zmieni¢ numeru tta
Bezpiecznik niskiego napiecia jest przepalony. Wymieni¢ bezpiecznik w sterowniku.

Jeden z napedow nie dziata

Sprawdzi¢ czy wtyk napedu jest prawidtowo wiozony do sterownika.

Sprawdzi¢ czy inne napedy poprawnie dziatajg na tym samym kanale - jesli tak to zepsuty
jest naped - skontaktowac¢ sie ze sprzedawcag w celu naprawy.

Jesli ten sam silnik dziata na innym kanale - uszkodzony jest sterownik - skontaktowac sie
ze sprzedawca w celu naprawy.

Podczas zwijania tto sie zatrzymuje i wyswietla sie “OL”

Podczas zwijania tto sie zatrzymuje i cichy dzwiek dochodzi ze sterownika
Sprawdzi¢ podiaczenia napedoéw do sterownika.

Sprawdzi¢ czy nie uzywa sie za cigzkiego tta.

Sprawdzi¢ czy napedy i uchwyty sg prawidlowo zamocowane.

Sprawdzi¢ czy zabezpieczenia anty-elektrostatyczne sg prawidtowo zainstalowane (patrz
montaz tet).

Cichy dzwiek dochodzi ze sterownika podczas proby zwiniecia tta

Czujnik temperatury wytaczyt zasilanie napedu. Odczekac¢ ok.1 minute. Przyczyng
przegrzania najprawdopodobniej jest za cigzkie tto - sprawdzi¢ czy nie przekroczono
podanego max. ciezaru.

Tla zwijaja/rozwijaja sie w przeciwnym kierunku niz naciskane przyciski na pilocie
Zmieni¢ kierunek obrotowy napedow.

Podczas zwijania tta w trybie automatycznym, tlo zatrzymuje sie i na wyswietlaczu
pojawia sie “E1”, ale w trybie “recznym” to samo tto dziata (wersja Pro)
Sprawdzi¢ czy prawidtowo wtozony jest wtyk do sterownika.

Pilot nie dziata

Sprawdzi¢ baterie. Jesli baterie sg dobre, inng przyczyng problemu moze by¢ przypadkowa
zmiana kanatu, na ktérym nadaje pilot. W celu wyzerowania ustawien pilota nalezy:
wyciggna¢ baterie, nacisna¢ na chwile jakikolwiek przycisk, po zwolnieniu przycisku
nacisng¢ rownoczesnie “PROG” + “7”, nie zwalnia¢ przyciskéw, witozy¢ baterie | trzymac
nacisniete przyciski przez ok. 5 sek. po wtozeniu baterii. Po zwolnieniu przyciskow
ustawienia pilota zostang wyzerowane. Jesli pilot w dalszym ciggu nie dziata, nalezy
skontaktowac sie ze sprzedawca.



Uwagi bezpieczenstwa

e Przed rozpoczeciem uzytkowania zapoznac sig z instrukcjg obstugi

e Stosowac sie do wszelkich ostrzezen i etykiet informacyjnych umieszczonych na
urzadzeniu

e Chroni¢ urzadzenie przed zrédtami promieniowania cieplnego: grzejniki, kaloryfery oraz

przed bezposrednim dziataniem promieni Swiatta stonecznego
e Nalezy upewni€ sig, ze zasilanie jest zgodne z opisem na tabliczce znamionowej

e Gniazdo zasilania, z ktérego zasilany jest system, powinno przez caty czas by¢ tatwo
dostepne

e Nie wykonywaé samodzielnie jakichkolwiek czynnosci serwisowych

o Nie uzywac podzespotéw np. napeddw, przedtuzaczy, ktére nie sg czescig
Profesjonalnego systemu zawieszania tet Ventis BLS 2.0

e Zawsze wytagczac system, jezeli jest nieuzywany przez diuzszy czas - nie zostawia¢ go
w trybie czuwania

e System zasila¢ tylko z gniazd posiadajgcych uziemienie!

Dane techniczne

Pobor pradu (w stanie czuwania) 0,65 W max
Pobdr pradu (bez pracy tet) 3 W max
Pobér pradu (podczas pracy tet) 100 W max
Temp. zakres pracy 0°C do 40°C
Wilgotnos$¢ powietrza 80% max.
Max. ciezar podnoszenia tta (*) 7 kg
Max. Catkowity cigzar tta (**) 20 kg
Zasieg pilota bezprzewodowego 10m
RS-232 specyfikacja 19200 N-8-1

Napiecie zasilania - zobacz naklejke identyfikacyjng na sterowniku
Zabezpieczenie gtéwne - zobacz specyfikacje przy bezpieczniku
Zabezpieczenie silnikdw - zobacz specyfikacje przy bezpieczniku

(*) “Waga podnoszenia tta” - czes$¢ tta, ktora jest zwijana wraz z obcigznikiem.
(**) catkowita waga tta wraz z obcigznikiem i osia.

Uwagi koncowe

Tresc¢ tego dokumentu moze ulec zmianie bez jakiegokolwiek zawiadomienia.
Ventis nie ponosi odpowiedzialnosci za btedy zawarte w tym materiale.



DEKLARACJA ZGODNOSCI

Producent: Ventis s.c.

Adres siedziby: Ul. Sienkiewicza 48
42-600 Tarnowskie Gory
Polska

Deklaruje, ze produkt:
Nazwa produktu: System zawieszania tet BLS 2.0

Symbol produktu: 220E, 2208, 223E, 2238, 240E,
240S, 241E, 241S

Jest zgodny z wymaganiami dyrektywy EMC 89/336/EEC oraz “Niskonapieciowe wyroby
elektryczne” 73/23/EEC i oznaczony znakiem “CE”.

Ten produkt zostat przetestowany pod wzgledem zgodnosci z nastepujgcymi normami
zharmonizowanymi:

Bezpieczenstwo: EN-PN 60950-1:2000

EMC: EN-PN 61000-3-2:2002
EN-PN 61000-3-3:1997+A1:2002
EN-PN 55022:2000+A1:2002 (Class B)
EN-PN 61000-4-2:1999/A2:2002 (ESD 4kV CD, 8kV AD)
EN-PN 61000-4-3:2002 (3V/m)
EN-PN 61000-4-4:1998+A1+A2:2002
EN-PN 61000-4-5:1998+A1:2002 (2kV)
EN-PN 61000-4-6:1999+A1:2002 (3V 80% AM)
EN-PN 61000-4-8:1998+A1:2002

Tarnowskie Gory, 01.05.2004 Tomasz Bochgnek
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